Biuro Inzynierskie Vbcadprojekt
Skrzynice-Kolonia 45b, 23-114 Jabtonna

V B C A D P R OJ E KT Tel.:536 946 078 email: biuro@vbcadprojekt.pl

NIP: 9181926236, REGON: 363746712

WITHOUT LIMITS IN ENGINEERING WORLD Pracownia Projektowa

ul. Inzynierska 5/106, 20-484 Lublin

Egz. Nr 1

SPECYFIKACJE TECHNICZNE

WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

BUDOWLANYCH

BRANZA KONSTRUKCYJNA

Temat

Budowa drogi gminnej nr 128523L w Prawiednikach wraz z budowa
oswietlenia drogowego.

Adres obiektu

m. Prawiedniki, gmina Glusk, powiat lubelski, woj. lubelskie

Kategoria obiektu
budowlanego

Branza | Konstrukcyjna
Inwestor | Wojt Gminy Glusk
Rynek 1,
20-388 Dominow
Funkcja Imi¢ Nazwisko, Uprawnienia ~Podpis
Projektant mgr inz. Grzegorz Zielinski
. Upr. Nr 451/Lb/2001
Branza konsir. do proj. bez ograniczen w spec. konstrukcyjno-budowlanej
Asystent . . .
Branza konstr. mgr inz. Bernadeta Zachwieja-Gnyp . %@

Lublin  grudzien 2021 r



user
Bernadeta Zachwieja Gnyp

user
Grzegorz Zieliński





SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

dotyczace wykonania i odbioru rob6t drogowych zwigzanych z Budowa drogi gminnej nr 128523L w
Prawiednikach wraz z budowa o§wietlenia drogowego.

STWIORB opracowane zostaty na podstawie ,,Wytycznych zlecania robot, ustug i dostaw w drodze
przetargu” ustalonych przez Generalnego Dyrektora Drog Publicznych Zarzadzeniem nr 3 z dnia 18.02.1994 r.,
wraz ze zmianami podanymi w Zarzadzeniach nr 4 i 13 GDDP.

Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru robot Budowlanych stanowig uszczegdtowienie i
uzupethienie Ogodlnych Specyfikacji Technicznych. Wymagania ogoélne wspolne dla wszystkich robot objetych
STWIiORB zawiera STWiORB DM 00.00.00.

OST opracowane zostaty w 1998 roku na zlecenie Generalnej Dyrekcji Drog Publicznych przez Branzowy
Zaktad Doswiadczalny Budownictwa Drogowego i Mostowego, Sp. z 0.0. 03-802 Warszawa, ul. Skaryszewska 19,
tel./fax (0-22) 18-58-29.

OST konsultowane byly przez Wydziat Budowy Generalnej Dyrekcji Drog Publicznych w Warszawie.

Ponizsze opracowanie zawiera nastepujace specyfikacje:
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D 01.00.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE.

D 01.02.04. Rozbiorka elementow.

Kod CPV:

45111000-8 Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne.
1. Wstep.

1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania techniczne dotyczace wykonania i odbioru
robot rozbiérkowych w zwigzku z ,,Budowa drogi gminnej nr 128523L w Prawiednikach wraz z budowag
o$wietlenia drogowego.”

1.2.  Zakres stosowania specyfikacji.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w pkt 1.1.

1.3.  Zakres robot objetych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot rozbiérkowych
obejmujacych:

= rozebranie stolarki okiennej i drzwiowej,

= rozebranie dachu pokrycia z blachy oraz wigzby dachowej

= rozebranie $cian z bloczkow betonowych

= rozebranie przeszklenia przy zejsciu,

= rozebranie $cian fundamentowych i fundamentow
Zakres robot rozbidrkowych zostat doktadnie okreslony w Dokumentacji Projektowej.

1.4.  Okreslenia podstawowe.

Okreslenia stosowane W niniejszej specyfikacji sa zgodne z okre$leniami stosowanymi W normach
panstwowych i branzowych oraz z definicjami podanymi w SST DM 00.00.00. pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét.

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podane sa w SST DM 00.00.00. ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.
2. Materiaty.

Nie wystepuja.
3. Sprzet.

Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano W SST DM 00.00.00. ,,Wymagania ogolne” pkt 3.
Do wykonania robot zwigzanych z rozbiorka elementow drog moze by¢ wykorzystany sprzet podany ponizej,
lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:
— spycharki,
— tadowarki,
— zurawie samochodowe,
— samochody ci¢zarowe,
— zrywarki,
— mloty pneumatyczne,
— pily mechaniczne,
— -frezarki nawierzchni
— koparki.
Zastosowany sprzet musi by¢ zgodny z projektem organizacji robot i programami robot opracowanym przez
Wykonawce i zaakceptowanym przez Inzyniera.
Sprzet, maszyny i urzadzenia nie gwarantujgce uzyskania wymaganej jakos$ci robot i bezpieczenstwa zostang
przez Inzyniera zdyskwalifikowane, a Wykonawca jest zobowigzany usuna¢ je poza teren robot.

4, Transport.

Ogolne warunki transportu podane sa w SST DM 00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.
Elementy i materialy pochodzace z rozbidrki nalezy przewozi¢ transportem samochodowym. Jednostki
transportowe, niedopuszczone przez Inzyniera do robot, musza by¢ usuniete z terenu robot.
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5. Wykonanie robét.
5.1. Wymagania ogélne.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji, program iharmonogram robot,
uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane prace rozbioérkowe.

Przed przystapieniem do prac rozbiérkowych teren robot nalezy odpowiednio oznakowaé i zabezpieczyé
przed mozliwoscig dostepu 0so6b postronnych..

Zakres robot rozbiérkowych doktadnie zostat okreslony w Dokumentacji projektowe;j.

Wszystkie elementy mozliwe do powtornego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania
zbednych uszkodzen.

Elementy pochodzace z rozbiorki sa whasnoscia Inwestora i na zyczenie Inwestora nalezy okreslone przez
niego elementy odwie$¢ W miejsce przez niego wskazane. Pozostale materialy, bezposrednio po rozbiorce
elementow, zostang USUnigte Z terenu robot na sktadowisko wybrane przez Wykonawce i zaakceptowane przez
Inzyniera.

Po wykonanych pracach teren rozbiorki nalezy uporzadkowac.

6. Kontrola jakosci robét.

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podane sg w SST DM 00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
Sprawdzenie prawidtowosci wykonania robdt rozbiorkowych polega na kontroli ich zgodnosci z:
e Dokumentacjg Projektowa - w zakresie ich kompletnosci,
e wymaganiami podanymi wpkt 5. niniejszej SST, ze szczegolnym uwzglednieniem zalecen dotyczacych
oznakowania i zabezpieczenia strefy robot.

7. Obmiar robot.

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST DM 00.00.00. pkt 7. Jednostka obmiaru jest:
- [1 m?] rozebranie pokrycia dachowego , stolarki drzwiowej i okiennej , wigzby dachowej
- [1 m®] rozebranie $ciany , fundamentéw,

[lo$¢ robot wg Przedmiaru Robot.

8. Odbior robét.

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST DM 00.00.00. ,,Wymagania og6lne” pkt 8.

Roboty objete niniejsza specyfikacja podlegaja odbiorowi robdt zanikajacych, ktory jest dokonywany
na podstawie wynikow pomiarow i oceny wizualnej. W przypadku stwierdzenia usterek, Inzynier ustali zakres robot
poprawkowych, a Wykonawca przeprowadzi je na wiasny koszt w wyznaczonym terminie.

9. Podstawa platnosci.

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST DM 00.00.00. pkt 9.
Cena jednostkowa robot obejmuje::

- wyznaczenie powierzchni i elementow przeznaczonej do rozbiorki,

- rozebranie nawierzchni,

- zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbidrki wraz z utylizacja,

- wyréwnanie podtoza i uporzgdkowanie terenu rozbiorki.

Cena jednostkowa musi uwzglednia¢ bezpieczne prowadzenie robot i zachowanie wymogoéw w zakresie
ochrony $rodowiska.

10.  Przepisy zwiazane.

[1] Przepisy bhp w budownictwie.

[2] Rozporzadzenie Ministrow: Transportu i Gospodarki Morskiej oraz Spraw Wewngtrznych z 9.08.83 r.
W sprawie znakow i sygnatow drogowych (Dz.U. nr 50, poz.224 z 1983 r. i nr 44, poz.359 z 1988 r.).

Tymczasowe ogdlne warunki kontraktu na roboty budowlane realizowane na terenie kraju przez zleceniodawcow

i wykonawcow wojewodzkych. GDDP Warszawa 1992. Wydanie I
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D 02.00.00. ROBOTY ZIEMNE.

D 02.03.01. Wykonanie nasypow.

Kod CPV: 45112000-5
Roboty w zakresie usuwania gleby.

1. Wstep.
1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru nasypu w
zwigzku z (temat, ktorego dotyczy dana STWiORB).

1.2. Zakres stosowania SST.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w pkt 1.1.

1.3.  Zakres robdét objetych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia i odbioru robot ziemnych (zasypania wykopow
po rozzbidrkach)
i obejmuja:
a) oczyszczenie wykopow,
b) wbudowanie gruntu w nasyp,
C) zaggszczenie nasypu.

1.4.  Okreslenia podstawowe.

Nasyp - budowla ziemna wykonana z gruntu lub innych materialow zapewniajaca stateczno$¢ budowli, odwodnienie i
przejecie obcigzen od Srodkow transportowych.

Pozostate okre$lenia podstawowe sa zgodne z okresleniami stosowanymi w przedmiotowych normach
panstwowych i branzowych oraz w SST DM 00.00.00. Wymagania ogolne pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét.

Za jakos¢ zastosowanych materiatow i wykonanych robot oraz ich zgodno$¢ z wymaganiami niniejszych SST
odpowiedzialny jest wykonawca robot. Ogdlne wymagania dotyczace robot ujete sa w SST DM 00.00.00.
Wymagania og6lne pkt 1.5.

2. Materialy.
2.1.  Grunty.
2.1.1. Grunty na dolne warstwy nasypul.

a) Przydatne bez zastrzezen:
- rozdrobnione skaty i materiaty gruboziarniste twarde i $redniotwarde
- zwiry, pospotki, piaski grube, Srednie i drobne (naturalne i tamane)
Nie dopuszcza si¢ do formowania nasypu gruntow organicznych i niezaggszczalnych, ktorych gestosc jest
mniejsza niz 1,5 Mg/m®.

2.2. Woda.

Woda stosowana przy zageszczaniu warstw nasypu powinna by¢ czysta i bez dodatkow szkodliwych dla
srodowiska.
3. Sprzet.
3.1.  Sprzet do formowania nasypu.

Formowanie nasypu moze odbywac¢ si¢ recznie przy uzyciu fopat oraz mechanicznie z wykorzystaniem
spycharek itp. Stosowany sprzet musi by¢ sprawny technicznie i bezpieczny w uzyciu.
3.2.  Sprzet do zageszczania.

Do zageszczania warstw nasypu nalezy stosowac nastgpujace rodzaje sprzetu:
- ubijarki plytowe
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- wibratory ptytowe
- ubijarki mechaniczne

Wyboru rodzaju sprzetu do zaggSzczania zaleznie od: rozmiaru robot, grubosci warstwy, rodzaju gruntu,
wymaganego stopnia zageszczenia dokona Wykonawca przy akceptacji Inzyniera.

4. Transport.

Transport gruntu powinien odbywac¢ si¢ w warunkach zabezpieczajacych go przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem z innymi rodzajami.
Do transportu wody nalezy stosowaé cysterny samochodowe lub ciggnikowe.

5. Wykonanie robét.

Wykonawca przedstawi nadzorowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot uwzgledniajace
wszystkie warunki w jakich bedzie wykonywany nasyp.

5.1. Wymagania dotyczace zageszczenia warstw nasypu.

Minimalna warto$¢ wskaznika zageszczenia (Is) dla podtoza nasypow do glebokosci 0,50 m od powierzchni
terenu powinna wynosic 0,95.

Kontrol¢ zageszczenia na podstawie porownania pierwotnego i wtornego modutu odksztatcenia, okreslonych
zgodnie z normg PN-S-02205:1998 [4], nalezy stosowac tylko dla gruntéw gruboziarnistych, dla ktdrych nie jest
mozliwe okreslenie wskaznika zaggszczenia Is, wedtug BN-77/8931-12 [9].

Za wykonanie badan gruntow odpowiada wykonawca robot, ktory przedstawia ich wyniki nadzorowi do
zaakceptowania. Badania powinny by¢ wykonane i opracowane dla konkretnych materiatlow zaakceptowanych przez
nadzor do wbudowania i przy wykorzystaniu reprezentatywnych probek tych materiatow.

5.2. Warunki przystapienia i prowadzenia roboét.

Przed przystapieniem do prowadzenia robot wykonawca zobowigzany jest do przedstawienia szkicu zgodnego z
PZJ, pokazujacego sposob ich wykonania, wraz z rozmieszczeniem wbudowywanych gruntow. Wykonawca jest
zobowigzany do opracowania sposobu organizacji ruchu drogowego, oznakowania odcinka robét i ponosi
odpowiedzialno$¢ za bezpieczenstwo ruchu na drodze. Wykonawca musi posiada¢ zaakceptowane materiaty do ich
wykonania oraz zrodto ich pozyskiwania. Wykonawca musi posiada¢ na budowie wiasne laboratorium lub tez za zgoda
nadzoru zleci¢ nadzor laboratoryjny niezaleznemu laboratorium. Roboty moga by¢ rozpoczete po przekazaniu
Wykonawcy placu budowy przez nadzor.

5.4.  Wykonanie nasypu.

Zasypanie wykopow nalezy wykona¢ do poziomu istniejacego terenu

5.5.  Zageszczenie wykonanej warstwy.
5.5.1. Ogodlne zasady.

Efektywnos$¢ zageszcezania zalezy w duzym stopniu od wilgotno$ci gruntu, ktéra powinna by¢ zblizona do
optymalnej.

5.5.2. Zageszczanie warstwy.

Grubo$¢ warstw zageszczanego w nasypie gruntu nalezy okresli¢ doswiadczalnie przy probnym zageszczaniu
stosowanym sprzgtem. Orientacyjnie nie powinna ona przekraczac:
- przy zaggszczaniu walcami wibracyjnymi, wibratorami lub ubijakami mechanicznymi - 40cm

6. Kontrola jakosci robot.
6.1. Laboratoria kontrolne.

Wykonawca zobowigzany jest do wykonania pelnego zakresu badan na budowie. Laboratorium wykonawcy
musi by¢ wyposazone w niezbedng aparature, umozliwiajaca przeprowadzenie badan kontrolnych przewidzianych w
SST i w opracowanym PZJ.

Przed przystapieniem do badan wymaganych w PZJ wykonawca musi powiadomi¢ nadzér na pisSmie o zamiarze
przystapienia do badan podajac ich rodzaj, miejsce i termin. Wykonawca po przeprowadzonych badaniach przedstawia
na odpowiednim formularzu wyniki do akceptacji przez nadzér. Dokument ten jest nastepnie podstawg do oceny robdt.

W przypadkach spornych lub watpliwych inwestor moze zleci¢ badanie niezaleznemu laboratorium, a koszty
pokrywa wykonawca (tylko w przypadku stwierdzenia usterek).
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Badania kontrolne obejmuja caly proces budowy od okresu przygotowawczego (np. badania materiatow) poprzez
etap budowy (wbudowanie materiatéw), az do badan koncowych (jako$¢ wykonanego nasypu).

6.2. Badania przed rozpoczeciem wykonywania nasypu.
6.2.1. Ogolne zasady kontrola jako$ci materialéw.

Wykonawca odpowiedzialny za jako$¢ materiatdw prowadzi na swoj koszt kontrole ilosciows i jakosciowa ich
dostaw. Program tych badan powinien opracowa¢ w PZJ wykonawca rob6t i uzgodni¢ z nadzorem. Badania
laboratoryjne musza obejmowac sprawdzenie podstawowych cech materialow, a czgstotliwos¢ ich wykonywania musi
pozwoli¢ na uzyskanie wiarygodnych i reprezentatywnych wynikow dla catosci materiatow. Wyniki badan wykonawca
przekazuje nadzorowi w trybie okreslonym w PZJ. W PZJ proponuje si¢ réwniez nadzorowi do akceptacji wykonawce
badan laboratoryjnych, jesli wykonawca robot nie dysponuje mozliwosciami do ich przeprowadzenia. Jesli nadzor uzna
to za konieczne, moze niezaleznie od badan wykonywanych przez wykonawce prowadzi¢ na swdj koszt dodatkowe
badania materialow. Badania podstawowych cech materiatow prowadzi wykonawca w zakresie i z czgstotliwoscia
okreslong w PZJ. W niniejszych SST podano jedynie wielkosci maksymalne, ktorych nie wolno przekracza¢. Natomiast
badania petne obejmujace wymagania ujete w punkcie 2 wykonuje si¢ przy wyborze dostawcy i zrodta materiahu, a
nastepnie podczas kontroli dostaw z czgstotliwoscia ustalong w PZJ. Orientacyjnie mozna przyjac, ze moze by¢ ona
10-krotnie mniejsza.

7. Obmiar robét.

Jednostka obmiarows jest [1 m®]. Obmiar robot polega na okresleniu faktycznego zakresu robét oraz obliczeniu
rzeczywistych ilosci wbudowanych materialow. Obmiar rob6t obejmuje roboty obj¢te umowa oraz dodatkowe i
nieprzewidziane, ktorych potrzebg wykonania uzgodniono w trakcie trwania robot pomigdzy wykonawca i nadzorem.
Obmiaru robot dokonuje wykonawca w sposob okreslony w umowie (warunkach kontraktu). Sporzadzony obmiar
wykonawca uzgadnia z nadzorem w trybie ustalonym w umowie. Wyniki obmiaru nalezy porowna¢ z dokumentacja
techniczng w celu okreslenia roéznic w iloSciach robot.

Ilo$¢ robot wg Przedmiaru Robot.

8. Odbiér robat.

Odbidr robot powinien by¢ dokonany zgodnie z wymaganiami og6lnymi zawartymi w DM 00.00.00.
»,Wymagania ogdlne” oraz instrukcji DP-T14 [15] odnosnie odbioru robét zanikajacych. Podstawa do oceny jakosci i
zgodnosci robot z umowa /dokumentacja/ sg badania i pomiary prowadzone w czasie realizacji obiektu oraz ogledziny
wizualne dokonywane podczas odbioru. Zakres, czgstotliwos¢ i rodzaj badan powinny by¢ zgodne z podanymi w
niniejszej SST. Przed zgtoszeniem robot do odbioru nalezy zebrac 1 uporzadkowaé wszystkie wyniki badan i pomiarow.
W przypadku watpliwosci co do jakosci robot lub brakow wykonawca w porozumieniu z nadzorem wykonuje
dodatkowe badania laboratoryjne lub pomiary uzupetniajace.

9. Podstawa platnosci.

Podstawa platnosci za wykonane roboty jest przyjecie tych robot przez Inzyniera. Ogoélne zasady i warunki
ptatnosci zostaty okreslone w SST DM 00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.
Cena jednostki obmiarowej nasypu obejmuje:
—  prace pomiarowe,
— oznakowanie robot,
— pozyskanie gruntu z ukopu lub/i dokopu, jego odspojenie i zatadunek na $rodki transportowe,
— transport urobku na miejsce wbudowania,
— whbudowanie dostarczonego gruntu w nasyp,
— zaggszczenie gruntu,
— profilowanie powierzchni nasypu, rowow i skarp,
— wyprofilowanie skarp ukopu i dokopu,
— rekultywacje dokopu i terenu przylegltego do drogi,
— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10.  Przepisy zwiazane.
10.1. Normy.

[1] PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntow
[2] PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania probek gruntow

[3] PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci biernej

[4] PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

[5] BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego
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[5] BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztalcenia nawierzchni podatnych i

podtoza przez obcigzenie plyta

[7] BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu

10.2.  Inne dokumenty.

[8] Wykonanie i odbidr robét ziemnych dla droég szybkiego ruchu, IBDiM, Warszawa 1978.

[91 Instrukcja badan podtoza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDP, Warszawa 1998.

[10] Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.

[11] Wytyczne wzmacniania podtoza gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Warszawa 2002.

[12] Zeszyt nr 29, Informacje, instrukcje. "Wytyczne zaggszczania walcami wibracyjnymi K12 gruntéw, kruszyw
i mieszanek mineralno-bitumicznych”, IBDiM 1990.

[13] Instrukcja DP-T14 o dokonywaniu odbiorow robot drogowych i mostowych realizowanych na drogach

zamiejskich, krajowych i wojewodzkich, Warszawa 1989.
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